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Die Erfindung betrifft ein Verfahren zum weiteren Kontaktsatz aufweist, durch den die An- 

Eindrehen einer femgesteuerten Haushalt-Fernseh- '•■ triebsanordnungen auf unterschiedliche Geschwindig- 

antenne in eine voreinstellbare SoU-Winkelstellung. keiten geschaltet werden konnen, und daB dieser 

Die Erfindung betrifft weiter eine Steueranordnung Kontaktsatz auf dem Schalter so angeordnet. und die 

zur Dujchfuhrung dieses Verfahrens fur eine die 5 Fuhrungsmittel des Fiihrungsgliedes so ausgebildet 

Antenne drehende Antriebsanordnung. sind, daB der Schalter in der Nahe der »Aus«- 

In der Zeitschrift »Funkschau«, Jahrgang 1962, Stellung zu beiden Seiten derselben die Antnebs- 

Heft 23, S. 616, wird eine ferngesteuerte Haushalt- anordnungen auf eine germgere Geschwindigkeit 

Fernsehantenne beschrieben, die in eine gewiinschte scbaltet 

WinkelsteUung eingestellt werden kann. Hierbei kann io In weiterer Ausgestaltung dieser Steueranordnung 

die Drehgeschwindigkeit der Antenne von Hand ein- ist vorgesehen, daB jede Antriebsanordnung ein Ge- 

gestellt werden. Der Benutzer dieser Antenne wird; ■ triebe enthaltj dessen Ubersetzungsverhaltnis durch 

wenn er diese sehr genau einstellen will, die Dreh- deri elektrischen Schalter veranderbar ist 

geschwindigkeit in Abhangigkeit davon, wie nahe Fur die Ausbildung dieser . Getriebe sieht die Er- 

sich die Antenne an der SollsteUe befindet, absenken. 15 findung im einzelnen vor, daB jedes Getriebe ein 

Dadurch kann die Antenne mit mehr Gefuhl und Planetenzahnrad enthalt, welches unter Ermog- 

mit groBerer Sicherheit genau andie Sollstelle heran- lichung einer Bewegung auf einer Kreisbahn von 

gebracht und an dieser arigehalten werden. Ebenso einem Eingangszahnrad getragen wird und mit einem 

wird die Gefahr geringer, daB die Antenne iiber die Ausgangszahnrad und einem Sonnenrad im Eingrifl 

Sollstellung hinaus gedreht und daher wieder zuriick- 20 steht, das an einer Drehung gehindert werden kann 

gedreht werden muB. oder zur Drehung mit dem Eingangszahnrad mit 

Vorliegender Erfindung liegt die Aufgabe zu- diesem durch eine magnetbefatigte Knpplung ver- 

grunde, ein Verfahren zum Eindrehen einer Fernseh- riegelt wird, daB das Planetenzahnrad zwei Gruppen 

antenne in ihre Soll-Winkelstellung und eine Steuer- von Zahnen enthalt, von denen eine Gruppe mit dem 

anordnung zum Durchfnhren dieses Verfahrens so 25 Sonnenrad und die andere Gruppe mit dem Aus- 

auszubUden, daB die Drehgeschwindigkeit der An- gangszahnrad im Eingrifl steht, und die Zahne so 

tenne zu Beginn und gegen Ende der Drehbewegung beschafien sind, daB das niedngere Ubersetzungs- 

automatisch geringer ist als wahrend der iibrigen verhaltnis dann vorgesehen ist, wenn das Sonnen- 

Zeiten der Drehbewegung. zahnrad zur Drehung mit dem Eingangszahnrad ver- 

Zum Losen dieser Aufgabe sieht die Erfindung edn 30 riegelt ist. 

Verfahren vor, bei dem die Drehgeschwindigkeit der Infolge dieser Mittel zum selbsttatigen Andern der 

Antenne kurz. vor dem Erreichen der" Sollstellung Geschwindigkeit kann die Antenne wahrend der An- 

selbsttatig abgesenkt wird. Hiermit wird sicher- fangs- und Endstufe der Drehung mit einer und 

gestellt, daB sich die Antenne ihrer Sollstellung mit wahrend des iibrigen Teils der Drehung mit einer 

abnehmbarer Drehgeschwindigkeit nahert und damit 35 anderen, hoheren Geschwindigkeit gedreht werden. 

auch automatisch in der Sollstellung stehenbleibt. Zum Beispiel kann die Antenne wahrend der ersten 

Weiter werden alle Probleme vermieden, die sich und letzten wenigen Grade der Drehbewegung mit 

durch den Zwang nach dem Abbremsen einer groBen einer Umdrehung pro Minute und wahrend des 

Masse augenblicklich bei Erreichen der Sollstellung iibrigen Teils der Bewegung mit zwei Umdrehungen 

ergeben. Das Abbremsen einer groBen Masse ist 40 pro Minute angetrieben werden. Durch allmahhche 

praktisch unmoglich oder erfordert einen hohen Steigerung der Drehgeschwindigkeit zu Beginn der 

Aufwand. Bewegung und allmahliche Abnahme der Ge- 

In der USA.-Patentschrift 3 102 218 wird eine schwmdigkeit am Ende der Bewegung kann die An- 

Steueranordnung fur eine eine Fernsehantenne in tenne mit noch groBeren Geschwindigkeiten ange- 

eine Drehstellung . drehende Antriebsanordnung be- 45 trieben werden. 

schrieben. Diese Steueranordnung wird gemaS der Zur Erlauterung der Erfindung wird im folgenden 

Stellung eines elektrischen Schalters betatigt, der eine die in der Zeiehnung dargestellte Ausfuhrungsform 

»Aus«-Stellung und auf jeder Seite der »Aus«- naher beschrieben. In der Zeiehnung ist 

Stellung eine »An«-Stellung fur jeweils eine der Fig. 1 eine perspektivische Ansicht einer erfin- 

beiden Drehrichtungen der Antenne hat, mit einer 50 dungsgemaBen Anordnung, 

weiteren ebenfalls von dem elektrischen Schalter ge- Fig. 2 ein Schnitt durch die in Fig. 1 gezeigte 

steuerten Antriebsanordnung, die eine Relativ- Anordnung, 

drehung zwischen einem Stiitzglied, auf dem der Fig. 3 eine Auf sieht auf das Fiihrungsmittel, 

elektrische Schalter befestigt ist, und einem den Fig. 4 eine Auf sieht auf einen in der Steuer- 

Schalter verschiebenden Fiihrungsglied, welches mit 55 anordnung verwandten Schalter, 

Fuhrungsmitteln versehen ist, bewirkt, wobei diese Fig. 5 ein Schnitt durch einen Teil des Schalters 

Fuhrungsmittel bei dieser Relativdrehung eine Ver- in Bhckrichtung der I>feile5-5 in Fig. 4, 

schiebung des elektrischen Schalters in den ge- Fig. 6 eine vergroBerte Darstellung ernes Teils 

nahnten Stellungen verursachen und entweder das einer Antriebsanordnung, 

Stiitzglied oder das Fiihrungsglied manuell in die 60 Fig. 7 ein schematisches Schaltbild der erfin- 

ausgewahlte Stellung verdrehbar ist, die der Soli- dungsgemaBen Steueranordnung und 

WinkelsteUung der Antenne entspricht, wodurch die Fig. 8 eine schematische Darstellung einer er- 

Antriebsanordnungen so lange in Betrieb gesetzt findungsgemaB ausgefiihrten, aber abgewandelten 

werden, bis der elektrische Schalter durch die Fiih- Steueranordnung. 

rungsmittel in seine »Aus« -Stellung verschoben ist. 65 Die Fi g. 1 und 2 zeigen das Gehause 10, in dem 

In Weiterbiidung dieser bekannten Steueranord- der Nahmotor 14, ein Transformator 16, ein Schalter 

nung sieht die Erfindung zur Losung der gestellten 18, ein einstellbares Fuhrungsglied 20 und ein Zeiger 

Aufgabe vor, daB der elektrische Schalter einen 22 angeordnet sind. 
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Die Fig. 6 und 7 zeigen einen Fernmotor24, der Haltegliedern 64 befestigt (Fig. 2 und 5). Auf jeder 
parallel zu dem Nahmotor 14 geschaltet ist. Der Seite der Stange 52 sind fiinf solcher Halteglieder 64 
Fernmotor 24 wirkt unmittelbar auf den Antennen- vorgesehen. Aus Griinden der Obersichtlichkeit ist 
mast 150. Wie Fi g. 7 zeigt, ist die Sekundarwicklung der Abstand zwischen den Haltegliedern 64 in F i g. 2 

des Transformators 16 mit einem Ende an Masse 30 5 etwas vergroBert. Der Halt fur die Halteglieder 64 

angeschlossen. Dieses Ende liegt in Reihe mit den ergibt sich mit einer Schalterhalteplatte 66, die dreh- 

Endpunkten der Wicklungen 32 und 34 des Nan- bar in einer Buchse 68 gelagert ist. Diese ist ihrer- 

motors 14 und den Endpunkten der Wicklungen 36 seits einstiickig an einen Rahmen 74 angeformt. 

und 38 des Fernmotors 24. Der Schalter 18 hat einen Dieser ist fest auf einem Biigel 76 befestigt, der sich 

Kontakt 40, der iiber einen beweglichen Kontakt 50 io auf dem Boden des Gehauses 10 abstutzt Die 

an die Sekundarwicklung des Transformators 16 ge- Schalterhalteplatte 66 ist mit einem nach unten 

legt werden kann, so daB elektrische Energie un- ragenden Zahnkranz78 versehen. Dieser weist auf 

mittelbar den Wicklungen 34 und 38 zugefiihrt wird. seiner Innenseite Zahne 80 auf, in die ein Ritzel 82 

Ein Phasenschieber, z. B. ein Kondensator 42, ver- eingreift. Dieses ist drehbar auf dem Rahmen 74 ge- 

bindet den ungeerdeten Pol der Wicklungen 32 und 15 lagert. Das Ritzel 82 wird von einem Antriebs- 

36 mit dem Kontakt 40. Auf diese Weise wird den zahnrad84 angetrieben, das seinerseits von einem 

Wicklungen 32 und 36 ein in der Phase voreilender Getriebe 86 angetrieben wird. Dieses Getriebe wird 

Strom zugefiihrt. Dies bewirkt, daB die Motoren 14 nachstehend noch weiter erlautert. Das Eingangs- 

und 24 in einer Richtung drehen. Durch Umlegen zahnrad 88 des Getriebes 86 wird durch ein Ritzel 

des Kontaktes 50 vom Kontakt 40 auf einen Kontakt *o 90 angetrieben. Das Ritzel 90 wird seinerseits von 

44 wird der Strom von der Sekundarwicklung des dem Motor .14 angetrieben. Wie im folgenden noch 

Transformators 16 den ungeerdeten Polen der Wick- naher ausgefiihrt wird, wird der gesamte auf der 

Jungen 32 und 36 zugeleitet. Der in der Phase vor- Platte 66 angeordnete Schalter bei Drehung des 

eilende Strom wird dann den ungeerdeten Polen der Motors 14 in einer bestimmten Richtung im Uhr- 

Wicklungen 34 und 38 zugefiihrt. Die Drehrichtung 25 zeigersinn gedreht Bei Drehung des Motors 14 in 

der Motoren 14 und 24 wird damit umgekehrt der anderen Richtung wird der Schalter dagegen im 

Fig. 4 zeigt in Verbindung mit Fig. 7 den Auf- Gegenuhrzeigersinn gedreht. 

bau des Schalters 18 zum Umkehren der Dreh- Der Mechanismus zum Antrieb der Stange 52 und 

richtung der Motoren 14 und 24. Der bewegliche damit zum Steuern des Schaltermechanismus 18 wird 

Kontakt 50 sitzt auf einer Stange 52. Die Stange 52 30 in den Fig. 2, 3 und 4 gezeigt und enthalt das 

laBt sich verschieben, so daB der Kontakt 50 wahl- Fuhrungsglied 20, das Fuhrungsmittel 102 in Form 

weise mit einem in der Mitte angeordneten Leer- von Nuten. Dieses nimmt einen an einem Ende der 

kontakt 54 oder den Kontakten 40 und 44 in Be- Stange 52 befestigten Folgestift 104 auf. Das Fiih- 

riihrung gelangt. Auf der anderen Seite der Stange rungsglied 20 hat einen Umfangsabschnitt 100, der 

52 ist ein weiterer beweglicher Kontakt 56 ange- 35 drehbar auf dem Rahmen 74 angeordnet ist. An der 

ordnet, der auf einem Leerkontakt 58 liegt, wenn Unterseite einer fur das Gehause 10 vorgesehenen 

der Kontakt 50 auf dem Kontakt 54 liegt. Der Kon- Abdeckplatte 106 sind mehrere Haken 108 befestigt, 

takt50 ist nicht lang genug, um den Abstand zwi- die durch entsprechende Bohrungen im Umfangs- 

schen den Kontakten 40 und 44 zu uberbriicken. abschnitt 100 des Fuhrungsgliedes 20 durchtreten. 

Auch sind beide Kontakte 50 und 56 ausreichend 40 Wenn man daher die Abdeckplatte 106 von Hand 

kurz, so daB sie auch nur auf dem Leerkontakt 54 verdreht, wird das Fuhrungsglied 20 mitgenommen. 

bzw. 58 aufliegen. Wird die Stange 52 so verschoben, Das Gehause 10 weist noch eine Skala 110 auf. Ein 

daB der Kontakt 50 auf dem Kontakt 40 aufliegt, so Zeiger 106 a lauft iiber die Skala 110. 

liegt der Kontakt 56 auf einem Transformatorkontakt Wie Fig. 3 zeigt, setzen sich die Fuhrungsmittel 

60 a und schlieBt damit einen Kreis iiber die Primar- 45 102 aus einem auBeren kreisformigen Abschnitt 

wicklung des Transformators 16 und der Spannungs- 102 a und einem inneren kreisformigen Abschnitt 

quelle S. Wird die Stange 52 so verschoben, daB der 102 b zusammen, die durch einen diagonalen Ab- 

Kontakt 50 auf dem Kontakt 44 liegt, dann liegt der schnitt 102 c miteinander verbunden sind. Nuten 

Kontakt 56 auf einem Transformatorkontakt 60 b. 102 a und 102 6 ergeben zwei konzentrische, radial 

Die Kontakte 60 a und 60 b sind so miteinander ver- 50 abgesetzte Nuten, und der diagonale Abschnitt 102 c 

bundcn, daB die Primarwicklung des Transformators bildet mehrere radial abnehmende Stufen, die mit 

16 an die Spannungsquelle S unabhangig davon an- 102 d, 102 e und 102 / bezeichnet sind. Der Folge- 

geschlossen wird, welcher der Kontakte 60 a oder stift 104 und damit auch die Stange 52 werden nur 

60 b mit dem Kontakt 56 verbunden ist. Wie die dann linear verschoben, wenn der Stift 104 von einer 

Fig. 4 und 7 zeigen, kann der bewegliche Kontakt 55 der radial abnehmenden Stufen 102 d, 102 e oder 

auch auf einem Kontakt 40 a und einem Kontakt 102 / erfaBt wird. Befindet sich der Folgestift 104 in 

44 a aufliegen, die, elektrisch gesehen, gleich den dem genuteten Abschnitt 102 a, so erfaBt der Kon- 

Kontakten 40 und 44 sind. Ebenso kann der beweg- takt 50 die Kontakte 44 und 44 a, und der Motor 14 

liche Kontakt 56 auch auf feste Kontakte 60 c und treibt den Folgestift 104 — in Blickrichtung auf 

60 d aufgelegt werden, die an den Enden der Be- 60 F i g. 3 — in Uhrzeigcrrichtung an. Da der Abschnitt 

wegung der Stange 52 angeordnet sind. Diese Kon- 102 a kreisformig ist, wird die Stange 52 bei der Be- 

takte sind elektrisch mit den Kontakten 60 a und wegung des Snftesl04 in der Nut 102 a gegemiber 

60 b identisch. Die letzteren Kontakte 40 a, 44 a, den festen Kontakten 44 und 44 a nicht verschoben. 

60 c und 60 d werden zur Betatigung eines Mecha- Sobald der Stift 104 in den Abschnitt 102 e einlauft, 

nismus zum Andern der Drehgeschwindigkeit be- 65 wird die Stange 52 relativ zu den festen Kontakten 

notigt. verschoben, bis der Stift 104 etwa in der Mitte der 

Die festen Schalterkontakte 40, 40 a, 44, 44 a, 54, mittleren Stufel02/ der Verbindungsnut 102 c an- 

58 und 60 a bis 60 d sind auf aufeinanderliegenden kommt. Zu diesem Zeitpunkt werden nur die Leer- 
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kontakte 54 und 58 von den Kontakten 50 und 56 haben. Zum Beispiel konnen Motoren mit verander- 
erfaBt Darauf werden sowohl der Motor 14 als auch licher Geschwindigkeit verwendet werden. Die hier 
der Motor 24 von der Spannungsquelle S abgetrennt beschriebene Ausruhrung ist ein mit einem Schalter 
und die Drehung der Motoren unterbrochen. Be- gesteuertes Mittel, das auf das zwischen dem Motor 
findet sich der Stiftl04 in der inneren Nut 102 b, so 5 24 und dem Antennenmast 150 liegende Getriebe 
wird er auf ahnlicbe Weise im Gegenuhrzeigersinn einwirkt. Dieses Getriebe 86 wird sowohl fur den in 
gedreht, bis er in der Mitte der Stufe 102/ ankommt, Fig. 6 gezeigten Antennenantrieb als auch fur den 
worauf der Schalter 18 wieder geoffnet wird. in Fig. 2 gezeigten Nuten-Folgeantneb verwendet. 

DerZeiger22istmitStiftenl20 auf auseinander- In Fig. 6 ist der drehbare Antennenmast 150 
Iiegenden Flanschgnedern 122, 124, 126 und 128 be- io schematisch dargestellt, auf den das Antennen- 
festigt Diese weisen sich gegemiberliegende Hachen antxiebszahnrad 152 aufgesetzt ist. Dieses wird von 
auf, die eine Fiihrung fur die Stange 52 bilden. Das dem Ausgangszahnrad 154 des Getriebes 86 ange- 
Mittelstuck 1065 der Abdeckplatte 106 ist trans- trieben. Dieses ist an einem Bugell56 befestigt, der 
parent, so daB man den Zeiger 22 durch das Ge- seinerseits auf einer ortsfesten Halterung 158 ange- 
hauselO hindurch sehen kann. Beim Antrieb der 15 bracht ist. Das Getriebe 86 enthalt eine zentrische 
Platte 66 durch den Motor 14, wobei der Schalter 18 Welle 160, die drehbar und linear verschiebbar in 
seinerseits betatigt wird, dreht sich der Zeiger 22 in zwei auseinanderliegenden Lagern 162 gelagert ist. 
eine Stellung, in der er auf die Kennmarke 106 a aus- Diese Lager sind ebenfalls auf dem Bugel 156 be- 
gerichtet ist. Der Zusammenhang zwischen dem festigt. Ein Vergleich der Fig. 2 und 6 zeigt, daB 
Zeiger 22 und der Kennmarke 106 a ist so, daB sie 20 das Ritzel90 entweder in die Oberflache der Ab- 
dann aufeinander ausgeiichtet sind, wenn der Folge- tricbswelle des mit ihm zusammenwirkenden Motors 
stiftl04 an der neutralen oder »Aus«-Stellungl02/ eingeschnitten werden kann, wie es Fig. 6 zeigt, 
ankommt und die Drehung der Motoren 14 und 24 oder daB es aufgekeilt wird, wie es F i g. 2 zeigt. Das 
damit angehalten wird. Auf Grand des praktisch Eingangszahnrad 88, das zu der zentnschen Welle 
vollstandigen Synchronismus zwischen den Motoren 25 160 koaxial liegt, wird von einem vergroBerten Ab- 
14 und 24 gibt die Stellung des Zeigers22 naturlich schnittl64 der Welle 160 gehalten. Auf dem Ein- 
immer die Antennenstellung an. gangszahnrad 88 ist auf einer gegeniiber der Welle 

Die Arbeitsweise der soweit beschriebenen Steuer- 160 versetzten Achse eine vertikal nach oben 
anordnung ist wie folgt: Der Motor 24 bewirkt eine stehende Spindellagerung 88 a fur ein zweiteiliges 
Drehung der Antenne, wenn das Fuhrungsglied 20 in 30 Planetenzahnrad 166 befestigt, das noch einen 
irgendeine Stellung gedreht wird, die nicht mehr auf kleineren Zahnabschnitt 166 a aufweist, der mit den 
den Zeiger 22 ausgerichtet ist. Dies liegt daran, daB Zahnen eines Sonnenrades 168 im Eingriff steht, das 
der Folgestiftl04 dadurch in eine der kreisformigen auf der zentrischen Welle 160 befestigt 1st und 
Nutenl02a oder 102 6 bewegt wird, wobei beide koaxial zu dieser liegt Der groBere und mit 1666 
Motoren 14 und 24 angelassen werden. Wahrend der 35 bezeichnete Zahnabschnitt des Planetenzahnrades 
Fernmotor 24 die Antenne dreht, dreht der Nah- 166 steht mit einem Ausgangszahnrad 170 im Em- 
motor 14 zur gleichen Zeit den Folgestift 104 in griff, das auf der gleichen Platte 172 befestigt ist, auf 
Richtung auf die Stufe 102/, so daB beide Motoren der auch das Ausgangszahnrad 154 befestigt 1st. 
dann angehalten werden, wenn die Antenne die Auch die beiden Zahnrader 154 und 170 stehen 
optimale Lage fur den gewahlten Rundfunk- oder 40 koaxial zu der zentrischen Welle 160. Eine erste 
Fernsehsender erreicht. ringformige Reibungskupplungsplatte 174 ist an der 

Mit den verschiedenen Stufen in dem Fuhrungs- Basis des Ausgangszahnrades 170 und eine zweite 
mittel 102 wird es moglich, verschiedene Schalter ringformige Reibungskupplungsplatte 176 ist auf der 
oder andere Einrichtungen zum Andern der Dreh- Oberseite des Eingangszahnrades 88 befestigt. Durch 
geschwindigkeit des Antennenmastes 150 und des 45 ein an dem unteren Schenkel des Biigels 156 be- 
Folgesuftes 104 zu betatigen. Die verschiedenen an- festigtes Federglied 178 werden die zentrische Welle 
steigenden Drehgeschwindigkeiten der Antenne wer- 160 und entsprechend der Abschnitt 164 und das 
den durch die Verwendung der Stufen 102 d und 102 e Eingangszahnrad 88 senkrecht nach oben gedriickt. 
in dem Funrungsmittel 102 erreicht Die Stufen 102 So lange, wie die zentrische Welle 160 auf diese 
und 102 e liegen auf beiden Seiten der mittleren 50 Weise nach oben gedriickt wird, wobei die Kupp- 
Stufe 102/ und werden durch die radial abgesetzten lungsplatten 174 und 176 miteinander in Eingriff ge- 
Stufen 102 g und 102 h voneinander getrennt. Wenn bracht werden, was die in Fig. 6 gezeigte Lage ist, 
sich das Fuhrungsglied 20 relativ zu dem Folgestift besteht eine unmittelbare, die Geschwindigkeit 
104 dreht, so daB der Stift aus der neutralen Stellung herabsetzende Antriebsverbindung zwischen dem 
102/ verschoben wird, gelangt entweder der Kontakt 55 Ritzel 90 und dem Ausgangszahnrad 154, da sich die 
40 oder der Kontakt 44 mit dem Kontakt 50 in Be- Zahnrader 88, 166, 168 und 154 als Einheit drehen. 
running, worauf die Antenne mit etwa einer Urn- Die Getriebeuntersetzung ist so entworfen, daB der 
drehung pro Minute gedreht wird. So lange wie sich Antennenmast 150 im wesentlichen mit einer Um- 
der Stift 104 iiber die Stufen 102 g und 102 h be- drehung pro Minute uml'auft. 
wegt, bleibt die anf angliche Drehgeschwindigkeit 60 Ein Ringmagnet 140 mit einer Magnetspule 140 a 
konstant. Wenn sich der Folgestift 104 iiber die ist koaxial zu der Welle 160 auf dem unteren 
radial unterschiedlichen Stufen 102 d oder 102 e ent- Schenkel des Biigels 156 befestigt und in ein hohles 
weder in Richtung auf die Nut 102 a oder 102 b be- kappenformiges Gehause bzw. ein Halteglied 140 b 
wegt, wird die Stange 52 relativ zu den festen Kon- eingeschachtelt, das einen vertikal orientierten ring- 
takten verschoben und betatigt den Mechanismus, 65 formigen AuBenumfang hat. Der Anker des Ma- 
der die Drehgeschwindigkeit der Antenne andert. gneten 140 umfaBt eine Kupplungsscheibe 140 c, die 
Dieser Mechanismus zum Andern der Drehgeschwin- einstiickig an die zentrische Welle 160 angeformt 
digkeit der Antenne kann verschiedene Formen oder an dieser befestigt ist. Bei einer Erregung der 
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Magnetspulel40a wird die Scheibel40c mit der 
Oberseite des Gliedes 140 b in Eingriff gebracht Die 
Oberseite des Abschnittes 140 b und die Unterseite 
der Kupplungsplatte 140 c bilden ReibfTachen, so 
daB sich die Platte 140 c nicht drehen kann, wenn sie 5 
an der Gegenflache anliegt. Entsprechend werden die 
Mittelwelle 160 und das von dieser getragene 
Sonnenrad 168 an einer Drehung gehindert Gleich- 
zeitig senkt sich der Abschnitt 164 mit der Kupp- 
lungsscheibel40c ab, worauf die Kupplungsplatte io 
176 von der Kupplungsplatte 174 gelost wird, so daB 
sich das Zahnrad88 relativ zu dem Zahnradl70 
dreht Man erkennt, daB sich das Planetenzahnrad 
166 bei einer Drehung des Ritzels 90 um das 
Sonnenrad 168 dreht, wodurch sich ein schnellerer 15 
Antrieb fur den Zahnring 170 und damit fiir das 
Ausgangszahnrad 154 ergibt. Bei Erregung des Ma- 
gneten 140 wird somit die Drehgeschwindigkeit des 
Ausgangszahnrades 154 und damit auch die Dreh- 
geschwindigkeit der von diesem Zahnrad angetriebe- 20 
nen Last-erhdht. Es sei bemerkt, daB der Zahnrad- 
mechanismus 86 so gestaltet ist, daB die Ausgangs- 
geschwindigkeit unabhangig von der Drehrichtung 
ist Zu Fig. 6 sei noch vermerkt, daB die fest mit- 
einander verbundenen Teile des Getriebemechanis- 25 
mus, wie das Sonnenrad 168 und die Welle 160, ein- 
stuckig ausgebildet sein konnen. 

Da somit identische Zahnradanordnungen 86 und 
Mechanismen zum Andern der Geschwindigkeit oder 
Magnetel40 im Zusammenhang mit sowohl dem 30 
Nahmotor 14 und dem Fernmotor 24 verwendet wer- 
den konnen, ist diejenige Schaltung verh'altnism'aBig 
einfach, mit der gewahrleistet wird, daB sich die 
Geschwindigkeitsanderung des Antennenmastes 150 
in dem Steuergehause 10 widerspiegelt. Man er- 35 
kennt aus F i g. 7, daB beide Magneten 140 mit einem 
Pol an den MasseanschluB 30 und mit dem anderen 
Pol an Schalterkontakte 142 angeschlossen sind. 
Diese Kontakte sind auf zwei Haltegliedern 64 
(Fig. 5) auf beiden Seiten der Anordnung der 40 
Glieder 64 befestigt. Die Kontakte 142 liegen in der 
Bahn eines Gleitkontaktes 144 (s. Fig. 5), der von 
der Betatigungsstange 52 getragen wird und in einem 
Abstand von dem beweglichen Kontakt 50 liegt. Der 
bewegliche Kontakt 144 erfafit auch mehrere der 45 
zwischen den beiden Kontakten 152 liegenden Leer- 
kontakte 146. Wie man sieht, beruhrt der Kontakt 
144 keinen der beiden Kontakte 142, wenn das 
Fuhrungsglied 20 so gedreht wird, daB der Folgestift 
104 in den Abschnitten 102 g oder 102 h liegt Die 50 
Magneten 140 werden somit nicht erregt Wird das 
Fuhrungsglied 20 jedoch so gedreht, daB der Folge- 
stift relativ gegemiber der Nut 102 bewegt wird, so 
daB er an den beiden genuteten Abschnitten 102 e 
oder 102 d entlanggefiihrt wird, so wird die Stange 55 
52 linear verschoben, worauf der Kontakt 144 einen 
der Kontakte 142 beruhrt und bewirkt, daB beide 
Magneten 140 erregt werden. 

F i g. 8 zeigt schematisch ein verfeinertes System 
zum Andern der Geschwindigkeit. Eine Nut 202 ist 60 
in diagonale Abschnitte 202 a, 202 b, 202 c, 202 d 
und 202 e unterteilt Ein Folgestift 204 befindet sich 
in der Nut 202. An diesem Stift ist eine Betatigungs- 
stange 252 befestigt, die ein Kontaktglied 250 relativ 
zu mehreren auseinanderliegenden Kontaktelementen 65 
260, 262, 264, 266, 268 und 270 antreibt. Der zu 
dem Kontaktglied 250 fiihrende HauptanschluB wird 
durch das Kontaktglied 272 angedeutet Man er- 
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kennt, daB das Kontaktglied 250 bei einer Bewegung 
der Nut 202 relativ zu dem Nocken-Folgestift 204 se- 
lektiv an den verschiedenen Kontakten 260, 262, 264, 
266, 268 und 270 anliegt. Die verschiedenen Kontakt- 
glieder260 bis 270 dienen zur Steuerung von ent- 
weder mechanischen, elektrischen oder elektro- 
mechanischen Mitteln zum Verandern der Dreh- 
geschwindigkeit des Nah- und Fernmotors 14 bzw. 
24 oder der von diesem angetriebenen Last Man 
erkennt daraus, daB mit dieser Nut 202 verschiedene 
Drehgeschwindigkeiteri moglich werden. Fig. 8 ist 
naturlich nur schematisch, und es ist darauf hinzu- 
weisen, daB die Nut 202 in Wirklichkeit bogenformig 
ist, wobei jeder der diagonalen Abschnitte 202 a bis 
202 e radial versetzt ist, wie es auch bei der in 
Fig. 2 gezeigten Nut 102 der Fall ist. Ahnlich kon- 
nen die verschiedenen Elemente250 bis 272 den 
Elementen des in Fig. 4 gezeigten Schaltersl8 ent- 
sprechen. 

Zusammenfassend ergibt sich, daB die Motoren 14 
und 24 bei der in den Fig. 1 bis 7 beschriebenen 
Ausfuhrung mit im wesentlichen einer Umdrehung 
pro Minute umlaufen, wenn sich der Stift entweder 
in der Stufe 102 g oder 102 ft befindet, da der Kon- 
takt 50 dann entweder auf dem Kontakt 40 oder 
dem Kontakt 44 aufliegt Wird der Folgestift 104 
relativ zu der Nut 102 entweder entlang dem Ab- 
schnittl02rf oder dem Abschnitt 102 e bewegt, so 
werden die Magneten 140 erregt, da der bewegliche 
Kontakt 144 dann einen der festen Kontakte 142 er- 
fafit. Bei einer Erregung der Magneten 140 wird die 
Drehgeschwindigkeit der Ausgangszahnrader 154 er- 
hoht Diese Geschwindigkeitszunahme ist in der 
GroBenordnung des 2- bis 2,5fachen der An- 
fangs-Drehgeschwindigkeit der Zahnrader 154. Ent- 
sprechend wird die Antenne mit zwei oder zwei- 
einhalb Umdrehungen pro Minute angetrieben. Die 
anfangliche Relativbewegung des Folgestiftes 104 
relativ zu der Nut 102 wird durch die Drehung des 
Nockens 20 verursacht, wenn man das Abdeckglied 
106 mit der Hand dreht. AnschlieBend bewegt der 
Nah- oder Steuermotor 14 den Folgestift 104 zur 
Mittelstelle der Stufe 102/ zuriick. Bei einer solchen 
Bewegung des Folgestiftes 104, wobei er sich ent- 
weder in dem Nutenabschnitt 102 a oder 102 b be- 
findet, wird die Antenne 150 mit erhohter Ge- 
schwindigkeit angetrieben. 

Wenn der Folgestift die Stufe W2d oder 102 e er- 
reicht, wird die Antennengeschwindigkeit auf etwa 
eine Umdrehung pro Minute herabgesetzt. Die 
Drehung der Motoren 14 und 24 wird dann unter- 
brochen, wenn der Folgestift die Stufe 102 / erreicht 
Die Antennengeschwindigkeit wird somit auto- 
matisch auf einen hoheren Wert angehoben als man 
gegenwartig fiir annehmbar ansieht. Zur gleichen 
Zeit wird aber kein groBes Drehmoment auf den 
Antennenmast ausgeiibt, da die Anfangsgeschwindig- 
keit etwa eine Umdrehung pro Minute betragt. 
Ahnlich ist es moglich, genau in die optimale An- 
tennenrichtung »einzupendeln«, da die Antennen- 
geschwindigkeit bis auf eine Umdrehung pro Minute 
absinkt, bevor sie zu einem Halt kommt. Die Stufen 
102 g und 102 h konnen etwa 10° der Antennen- 
drehung darstellen, so daB sich kleinere Einstellun- 
gen der Antennenrichtung noch ohne weiteres vor- 
nehmen lassen, wahrend sich die Antenne in einem 
Bereich von etwa 10° auf beiden Seiten der optima- 
len Antennenlage mit nur einer Umdrehung pro 
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Minute bewegt Das schematisch in Fig. 8 er- 
lauterte System ermdglicht eine weitere Ausdehnung 
des in den Fi g. 1 bis 7 offenbarten Prinzips. 

Patentanspriiche: 5 

1. Verfahren zum Eindrehen einer fernge- 
steuerten Haushalt-Fernsebantenne in eine vor- 
einstellbare SoU-Winkelstellung, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Drehgeschwindig- 
keit der Antenne kurz vor dem Eneichen der io 
Sollstellung selbsttatig abgesenkt wird. 

2. Steueranordnung zur Dnrchfiihrung nach 
Anspmch 1 fiir eine die Antenne drehende An- 
triebsanordnung, die gemaB der Stellung eines 
elektrischen Schalters betatigt wird, der eine 15 
»Aus«-Stellung und auf jeder Seite der »Aus«- 
Stellung eine 2>An«-Stellung fiir jeweils eine der 
beiden Drehrichtungen der Antenne hat, mit einer 
weiteren ebenfalls von dem elektrischen Schalter 
gesteuerten Antriebsanordnung, die eine Relativ- 20 
drehung zwisciieu einem Sriitzglied, auf dem der 
elektrische Schalter befestigt ist, und einem den 
Schalter verschiebenden Fiihrungsglied, welches 
mit Fiihrungsmitteln versehen ist, bewirkt, wobei 
diese Fuhrungsmittel bei dieser Relativdrehung 35 
eine Verschiebung des elektrischen Schalters in 
den genannten Stellungen verursachen und ent- 
weder das Stiitzglied oder das Fiihrungsglied 
manuell in die ausgewahlte Stellung verdrehbar 
ist, die der Soll-Winkelstellung der Antenne ent- 30 
spricht, wodurch die Antriebsanordnungen so 
lange in Betrieb gesetzt werden, bis der elek- 
trische Schalter durch die Fuhrungsmittel in seine 
»Aus«-Stellung verschoben ist, dadurch gekenn- 
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zeichnet, daB der Schalter (18) einen weiteren 
Kontaktsatz (142, 144, 146) aufweist, durch den 
die Antriebsanordnungen auf unterschiedliche 
Geschwindigkeiten geschaltet werden konnen, und 
daB dieser Kontaktsatz auf dem Schalter so ange- 
ordnet und die Fuhrungsmittel (102) des Fiih- 
rungsgliedes (20) so ausgebildet sind, daB der 
Schalter in der Nahe der «Aus»-SteIlung (54) zu 
beiden Seiten derselben die Antriebsanordnungen 
auf eine geringere Geschwindigkeit schaltet. 

3. Steueranordnung nach Anspruch 2, dadurch 
gekennzeichnet, daB jede Antriebsanordnung ein 
Getriebe(86) enthalt, dessen Obersetzungsver- 
haltnis durch den elektrischen Schalter (18) ver- 
anderbar ist. 

4. Steueranordnung nach Anspruch 3, dadurch 
gekennzeichnet, daB jedes Getriebe (86) ein Pla- 
netenzahnrad (166) enthalt, welches unter Er- 
moglichung einer Bewegung auf einer Kreisbahn 
von einem Eingangszahnrad (88) getragen wird 
und mit einem Ausgangszahnrad (170) und einem 
Sonnenrad (168) im Eingriff steht, das an einer 
Drehung gehindert werden kann oder zur Dre- 
hung mit dem Eingangszahnrad (88) mit diesem 
durch eine magnetbetatigte Kupplung (140 c) ver- 
riegelt wird, daB das Planetenzahnrad (166) zwei 
Gruppen von 22hnen (166 a, 166 b) enthalt, von 
denen eine Gruppe(166a) mit dem Sonnenrad 
(168) und die andere Gruppe(1666) mit dem 
Ausgangszahnrad (170) im Eingriff steht, und die 
Zahne (166 a, 166 b) so beschaffen sind, daB das 
niedrigere Ubersetzungsverhaltnis dann vorgese- 
hen ist, wenn das Sonnenrad (168) zur Drehung 
mit dem Eingangszahnrad (88) verriegelt ist. 
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